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ESTIMAÇÃO DE POSIÇÃO ROTÓRICA DE MOTOR PMSM COM

MINIMIZAÇÃO DA DISTORÇÃO DA TENSÃO DE ALTA FREQUÊNCIA

Resumo – Este artigo apresenta os resultados de um

estudo referente ao acionamento de um motor a ı́mã

permanente (PMSM) sem sensor de posição rotórica em

baixa velocidade. A estimação de posição rotórica em

baixa velocidade é realizada com a aplicação de um sinal

de alta frequência, contudo, este sinal pode ser distorcido

durante a geração pelo conversor de tensão do sistema de

acionamento. Dessa forma, é proposto umamodificação no

processo de demodulação do sinal de corrente resultante

da injeção de sinal, com o objetivo de minimizar o erro

de estimação produzido pela distorção da tensão de alta

frequência. Resultados de simulação e experimentais,

utilizando a plataforma montada em laboratório, são

apresentados demonstrando a melhoria do desempenho

do estimador de posição rotórica utilizando o método

proposto.

Palavras-chave – Motor Sı́ncrono a Ímã Permanente,

Estimação de Posição Rotórica, Controle Sensorless.

ROTOR POSITION ESTIMATION FOR PMSM

MOTOR WITH MINIMIZATION OF DISTORTION OF

THE HIGH FREQUENCY VOLTAGE

Abstract - This paper presents the results of the rotor

position estimation for a permanent-magnet synchronous

motor (PMSM) at low speed. Rotor position estimation

at low speed is achieved by the injection of a high-

frequency voltage, however, this test signal can be

distorted while is synthesized by the drive system voltage

converter. Therefore, is proposed a variation of the

demodulation process of the high-frequency current in

order to minimize the rotor position estimation error

caused by high-frequency voltage distortion. Simulated

and experimental results, obtained with a laboratory test

setup, are presented to shown the improvement of rotor

position estimator with the proposed method.

Keywords – Permanent-Magnet Synchronous Motor,

Rotor Position Estimation, Sensorless Control.
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